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Professur - zwel Anwendungsschwerpunkte

« Kommunen/Landkreise
e 3D und Virtual Reality
* Internet GIS
e Geodateninfrastruktur
 Mobile GIS
 Fachanwendungen
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» Landwirtschaft/Precision Farming

Fernerkundung

Digitale Gelandemodelle
Metainformation
Geodateninfrastruktur
Geosensorik
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Precision Farming-Projekte an der Universitat Rostock

* Fernerkundung Mecklenburg (1994-1998)
« Gefordert durch DFG

 AgroGPS (1999-2000)
« Gefordert durch Team2 (Land MV)
e preagro (1999-2002)
« gefordert durch das BMBF
 Themen: Digitale Gelandemodelle, Luftbilder, Metadaten

e preagro Il (2005-2007)
« gefordert durch das BMBF
 Themen: Geodateninfrastruktur, mobile Anwendungen

e FutureFarm (2008-2010)
« gefordert durch die EU
 Themen: Wissensmanagement, Webdienste
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Fernerkundung Mecklenburg

* Analyse von durch |
Grol3flachenbewirtschaf- ™ Bodenverdichtung [ " Sandiges Sbstra

= durch Bearbeltun ,

tung entstandenen
Schaden auf Ackerflachen =~ =
mittels Amateuraufnahmen o

 Forderer: DFG
e Laufzeit: 1994-1998
« Kooperation:

e Universitat
Karlsruhe

» Mitarbeiter: . - =23 e 2N __ Sl
* Joachim Mack | ' | —
* Lutz Riechelmann
 Robin Gebbers
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Agro-GPS

* Low-cost-Fernerkundungs-
system PFIFF

* Precision Farming —
Integriertes Fernerkun-
dungssystem im Flugzeug

* Methodenentwicklung

* Eignung far landwirt-
schaftliche Anwendungs-
maflinahmen

e FOrderer: Land M-V
» Laufzeit: 1999-2000
» Kooperation: CiS GmbH
o Mitarbeiter:
o Gorres Grenzdorffer
* Torsten Foy
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Precision Farming (preagro)

* Fernerkundung im Precision Farming

 Hochgenaues Digitales Gelandemodell
Im Precision Farming

 Projektinformationssystem
* Metainformation
e preMIS
* Forderer: BMBF
 Laufzeit: 1999-2003
« Kooperation:

e ZALF und etliche Partner aus
Wissenschaft und Praxis

» Mitarbeiter:
» GOrres Grenzdorffer
* Peter Korduan
e Frank Schmidt bt

e Torsten Foy
* Andreas Irrgang @

Universitat Rostock, Professur fir Geodéasie und Geoinformatik GeoMV-preagro I ] -6 -

_--‘-‘-“\ R
e —— S
SEBEESENE TR

:‘%a"
8 g
2 2

Merkmale 52 %

§
¢
3

-
Lt

Datenart 1

Kategorie

Datenart 2

Raum
Schlag 2




Forschungsverbund preagro |l (2005-2007)

e Durch das BMBF mit ca. 4 Mio Euro gefordert

JInformationsgeleitete Pflanzenproduktion mit Precision
Farming als zentrale inhaltliche und technische Vor-
aussetzung fur eine nachhaltige Entwicklung der
landwirtschaftlichen Landnutzung®

o 22 betelligte Einrichtungen (Wissenschaft, Wirtschatft,
Betriebe, KTBL ...)
* 4 Projektbereiche
 Integrationsebene Wertschopfungskette
 Informationsmanagement
e Standort- und Bestandescharakterisierung
« Bestandesfiihrung
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Forschungsverbund preagro |l (2005-2007)

 Inhaltliche Projektschwerpunkte
« Grundlagen, Methoden fiur die Anwendung von PF
 Integratives Informationsmanagement im Gesamtbetrieb
 Informationsfluss Pflanzen- zu Nahrungsmittelproduktion
e FoOrderung von Ausbildung und Transfer

* ,Werkzeuge® zur Unterstutzung der pflanzenbaulichen
Mal3nahmengestaltung in der Durchfuhrung

 Okologische, 6konomische sowie volkswirtschaftliche
Wirkungsanalyse

e An der Universitat Rostock

« Erstellung von Workflows flr Precision Farming-Anwendungen

« Spezialisierte Geodateninfrastruktur (GDI) fur Precision Farming
* Projektinformationssystem & mobile Anwendungen /"
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preagro Il: Anwendungsfalle flr eine GDI-PF

e GDI zur Erleichterung des Informationsmanagements
* Voraussetzung: Analyse Ublicher Anwendungsfalle im PF

o Ziele: Automatisierung allgemeiner ,Geschaftsprozesse®,
Interoperabilitat zw. Farm-Management-Systemen,
System- und Ortsunabhangigkeit

* In preagro Il untersuchte Anwendungsfalle
 Management-Zonen: Ermittlung von Bewirtschaftungseinheiten
* Bodenbeprobung: Daten zw. verschiedenen Beteiligten
* N-Diungung: Erstellung der Applikationskarte
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Universitat Rostock, Professur fir Geodasieé Und Geo

preagro Il: ,N-Dungung“ als Workflow
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preagro Il: ,N-Dungung“ in GDI implementiert
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preagro ll: Interoperabilitat

 Anwendungsfall ,Management-Zonen*

« mittels GDI analysierte Zonenaufteilung in
Fremdanwendungen visualisiert
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preagro |I: Mobile Anwendungen

 Anwendungsfall ,Bodenbeprobung*
e weiter automatisierte und optimierte Infrastruktur
« Datenquellen katalogisiert und typisiert

:
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preagro |l: Sensornetzwerke

* Nutzung einer GDI fur die Bereltstellung von Sensordaten
e Sensor Observation Service
* Beispiel: Niederschlag

« Einfacher Zugriff auf aktuelle und archivierte Messwerte
* Funktionsweise analog des WebFeatureService
 Format je nach Sensor gemeinschaftlich zu definieren
 Fehlermeldungssystem

- All sensors reporting position - All readable remotely
- All connected to the Web - Some controllable remotely

- All with metadata registered

/
St

Quelle: OGC 06-050r
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Forschungsverbund FutureFarm (2008-2010)

e Durch die Europaische Union gefordert gty

,Meeting the challenges of the farm of tomorrow by
Integrating Farm Management Information Systems to
support real-time management decisions and
compliance to standards”

16 betelligte Einrichtungen |
e 10 Lander g o '
8 Arbeitsbereiche

e http://futurefarm.eu/
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Forschungsverbund Futurefarm (2008-2010)

 Projektbereiche qtu’

Vision der ,Farm of Tomorrow* Farm

Analyse von Management-Strategien und notwendiger
Einhaltung von Standards

Analyse und Spezifikation des wissensbasierten Farm
Managements

Wissensmanagement in Farm Management Systemen
Sozio-Okonomische, 0kologische und technologische Folgen

Einfluss von Robotik und Biotreibstoffen auf die 6konomische
und energetische Effizienz der landwirtschaftlichen Produktion

Verallgemeinerung, Integration, Anwendung und Verbreitung
Projektkoordination und Verwertung

¢
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Futurefarm: Wissensmanagement in FMIS

* Entwicklung eines Informationssystems Gty

« zur Recherche spezifischer und regional gultiger Farm
Regelungen (Standards) flur den Landbau

« zur Darbietung geeigneter Management-Strategien
 fUr die manuelle und automatisierte Nutzung im FMIS

« Zielist es, dem FMIS des Landwirt einen Zugriffspunkt fir
folgende Fragen zu geben (Auswahl):

« Zustandigkeit fr einen Standard?
* Inhalt des Standards?

 Um was fur einen Standard handelt es sich? (gesetzlich /
privat, Produktqualitat / Okologie / Okonomie, Richtlinien, ...)

* Wirkungsbereich des Standards? (raumlich / zeitlich) A
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FutureFarm: Wissensmanagement in FMIS

 Wann ist der Standard gultig bzw. anzuwenden?
 Wie wird die Einhaltung des Standards gemessen?
 Was sind Vorteile bzw. Nachteile der (Nicht-)Anwendung?
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Entwickeln und Beraten am STZ Geoinformatik

3D-Stadt-GIS Virtual-Realj
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