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f HRO AN-41

Name: Passat

Fahrer: Korduan

letzte Meldung: 26.02.10 14:53
Status: Zundung an

Asdresse: anzeigen
Geschwindigkeit: 14.0 km/h
Route berechnen: hierher von hier
Zoomen wl
Position: 50,3613,7.58553

IMEI:354476020086314
State 3: Stop

Fleet ID: 2
User:korduan

Mobile: 015153401181
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Online Tracking

Begriff: dt. Spurbildung oder Nachfiuhrung

Gleichzeitige Verfolgung bewegter Objekte
(Echtzeit)

m Zeitversetzte Verfolgung => Tracing (an Hand
Aufzeichnungen)

m Ziel ist die Extraktion von Informationen
e Uber den Verlauf der Bewegung
e Verminderung von Abweichungen
m Extrahiert werden z.B.

e Geschwindigkeit, zuriickgelegte Wegstrecke,
bendtigte Zeiten, geographische Lage zu einer
bestimmten Zeit, Zustande von Sensoren

m Derzeit 8% der Fahrzeuge mit Telematik
ausgerustet, 80% Sattelzugmaschinen (reietratic 212000)

= Anbieter: TomTom, FleetBoard, Cargobull
Telematics, Siemens VDO, Bosch Car Multimedia,
PTC-GPS Service
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Ubertragungsprinzip

Client

ot _ O
%@% \Satelll7

\¥ ¥
A GPS
GPRS o
Internet e Geo
L Box \ % DB

Q Q Mobilfunk
Mobiles Objekt Provider

m  Genauigkeit hangt ab von
e Messverfahren, GPS-Genauigkeit/Verflugbarkeit
e Tracking-Algorithmus, Wiederholrate

m Verflgbarkeit hangt ab von
e Mobilfunkverbindung
e Netzverbindung, Server — Server, Server — Client
e Verzdgerung bei der Prozessierung
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Anforderungen

Genauigkeilt, strassen- und addressgenau ~10m
Moglichst nah am Weg in der Karte
Benutzerspezifisch — Subnutzer

Immer in Echtzeitibermittlung, Webbasiert
Kostengunstig, deutlich < 50€ / Monat / Fahrzeug
1000e Fahrzeuge

Dutzende in einer Kartendarstellung

mind. 6 Monate ruckwirkend

Berichte Uber grol3e Zeitraume

Fehlertolerant

Online Konfigurierbarkeit der Units

Effiziente Einbindung in Backoffice Systeme
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Server

e Communicator
e Receiver

e Reporter
Cron-Jobs

e Observer

e Archiver
Clients

e Units
Watcher
Administrator
DB Client
Unit Emulator
Datenbanken und
Datelen
Current-DB
Archive-DB
Logfile
Archiv-Lodfiles

Komponenten

Current
DB

Reporter

| Archiv
DB

Administrator
Server
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m Betriebssystem

e GPRS und GPS
Module unabhangig

e Verschiedene
Schnittstellen

m Mobilfunk
e GPRS

Unit (Client)

Serial <

SMS <>

S

=9
-

—— > Internet (TCP, SMTP)

~—» CSD call

e Uberall einsetzbar, mehrere Karten, dynamische Netzwahl
e Geringe Kosten (Datenflat)

m GPS

e DGPS nicht zwangslaufig

m User Interface
e Nicht zwangslaufig
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Communicator (Server)

Serverapplikation fur die angeschlossenen Units

Wartet auf Anfragen von Clients und stellt Verbindungen zu ihnen her
Handelt die Verbindungen zu den Units oder emulierten Units
Informiert den Receiver Uber relevante hereingekommene Messages
Leitet an Receliver weiter was nicht zum Aufbau der Verbindung gehort
Leitet Commandos an units weiter von Commander

Logged eingehende Messages

Communicato
r
Logdfile

Receiver
Observer

emulate
d
units
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Receliver (Server)

m Empfangt die Messages vom Communicator und wertet diese aus, bzw.
verarbeitet diese weiter

Wandelt Messages in Objekte um

Fungiert als Protection Proxy zum Sicherung, nur Messages von
registrierten Units werden durchgelassen

Berechnet Routen aus Einzelpunkten

Berechnet Stops

Berechnet ob Locations besucht werden

Aktualisiert dabei die aktuellen Routen, Stops und Positionen der Units

Speichert die Daten in der Current-DB
DB

A 4

Communicato Receiver
r
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Reporter (Server)

GUI far Watcher und Administrator
Aktueller Stand der Units und deren Stops und Routen
fragt Current DB ab

Erstellt Karten und Berichte Gber Units, Locations und Routen (Reports),
z.B. Fahrtenbuch

Aktiviert/deaktiviert Uberwachungsfunktionen

Ubernimmt die Authentifizierung und Autorisierung der Nutzer der
Webanwendung

m Speichert Nutzereinstellungen und Uberwachungsaufgaben flr
Commander

Client
Watcher

Task List
e G
Reporte """""
Server
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Observer (Cron-Job)

m Sucht regelmalidig nach neuen
Uberwachungsauftragen

m Startet Observerobjekte
= Pruft das Eintreten von Ereignissen

m Sendet Alarmmeldungen je nach Konfiguration Uber
SMS, E-Mall oder an die Unit Uber den
Communicator

=

Task List H
Communicato Message
r
\/_
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Archiver (Cron-Job)

Lagert alte Daten aus der Current-DB in die Archiv-DB aus
Kopiert alte Log-Messages in Archivdateien und komprimiert diese
Re-indiziert die aktuellen Datenbestande

Optimiert den aktuellen Datenbestand und die Datenbank
Schliel3t offene nicht mehr genutzte Verbindungen zu Units

LOoscht temporare Dateien, Verzeichnisse und Tabellen

Raumt ggf. den Speicher auf

Spiegelt ggf. Daten auf andere Server

Fuhrt Datensicherungen aus

Administrator

Archiv
DB

Logfile Logfile II
Archiv
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Berichte

Alarme
Suche

Aktuelle Position
Gefahrene Routen

Bericht (FDF) Drucken
Fahrtenbericht fur das Fahrzeug LM-TE 61 / TET

LM-TE B1 | Herr Fahrmey

un

Fahrzeugverfolgung

lonen

Statistik

18.03.10 00:00

19.031017:16

17h 16min Tsec

Report neu erzeugt

i HRO AN-41 &

’e”er

Name: Passat
Fahrer: Korduan

letzte Meldung: 26.02.10 14:53
Status: Zundung an

Adresse: anzeigen
Geschwindigkeit: 14.0 km/h

Route berechnen: hierher von hier

Zoomen
Position: 50.3613,7.58553

IMEI:354476020086314
State 3: Stop

Fleet ID: 2
User:korduan

Mobile: 015153401181

plstra

— n;pa\‘i

5emannmafse

Fahrzeug: LI

Zeit: 19.03.10 12:42:46
Geschw.: 82.0 km/h

Rheinbach

]

et Gasse

T
= P2k

Kruppstrate Aut Springen
19.03. 05:13:87 | 35799 Merenbery 19.03. 05:21:49 | 649614 Beselich Trmin 52sec B.5 km 49 krnih 75 kmih
Deutschland Deutschland
Auf Springen A Qckenheimer Graben
Smin 20sec | 19.03 05:27:09 | 65614 Beselich 15.03. 06:42:28 | 55411 Bingen am Rhein Th 18min 19s5ec 87 4 km T8 krnih 83 kmish
Deutschland Deutschland
Am Ockenheimer Grahen Am Ockenheimer Graben
1h 21min41sec | 19.03. 08:04:08 | 55411 Bingen am Rhein 18.03. 08:06:22 | 55411 Bingen am Rhein Zmin 13sec 348 m A krnih 17 kmih
Deutschland Deutschland
Am Ockenheimer Graben Autohahnraststatte Ost
S6min1sec | 19.03. 09:02:23 | 55411 Bingen am Rhein [ 19.03. 09:18:48 | 55442 Stromberg 16min 25sec 176 km 64 kimih 86 km/h
Deutschland Deutschland
Autohahnraststate Ost L163 190
3min 48=sec | 19.03. 09:22:37 | 55442 Stromhberg 19.03. 10:57:34 | 53919 Weilerswist 1h 34min 57 sec 128.7 km &1 krnih 89 km/h
Deutschland Deutschland
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Gefahrene Routen

Zeitraume frei auswéahlbar

Teilabschnitte zwischen Stops variabler Lange
Nahtlose Ubergénge

Start-, Stopzeiten
Wegpunkte @i 0 %[> po S —
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Berichte

Heute, Gestern, Tag, Wochen, Monat,

Zeitraum

Berichtsarten:

® standardbericht
O standorthericht
O zundungshericht

O petrigbszeitan
Auswahl Zeitraum:

Verschiedene Formate (HTML, CSV, PDF) | = 2o
Standzeitenbericht Ovtag  [30p32000 |
e Aufenthaltsdauer o hoche 2o 8
e mit/ohne Station und Ein- und Ausfahrtszeit O Zeitraum (maximal 31 Tage)
Fahrtenbericht on o0 2 [l 08
o

[B)ieezr?sgt/ePnri?/gi Fahrzeug, Fahrer,
e Privatfahrten nur mit km-Summen | o @ o e s

und Fahrer-Id —— — — |
Betriebszeitenbericht —= ——— |
e Hauptmaschine ENE e e [ [
e Nebenmaschine o |0, [y (2| oo | aon | e
e FUr Maschinen die Standorttreu R | [ | e [ | | ] ] o

sind ] | e B | x| e | om
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Beispiel Standardb

= s A

4

1z =

Kennzeichen | Fahrzeugname

Fahrer

HRO AN-41

Testfahreeug Korduan | Korduam

Beginn

Ende

Zeit

26.03.10 00:00:00

26.02.10 23:58:59 | 23h 50min S8sec

*

Fartenbericht fir das Fahrzeug HRO AN-41

B, 5%

-

ericht fur einen Tag

zeit (ittel) {max)
26.03. 07:25 | Gosthestralle 11-22 26.03. 09:09 | Justus-von-Liebig-Weg 1h 44min 3.5 km 2 kmvh 84 km'h
18055 Rostock 18050 Rostock Zsec
Deutschland Diautzchland
1h 10min S0sec 28.03. 10:20 | Justus-von-Liebig-Weg 26.03. 10:22 | Justus-von-Liebig-Weg B 1min 3Gsec | 18 m 1 kmvh 3 km'h
128050 Rostock 18058 Rostock
Deutschland Deutschland
10min 42sec 28.03. 10:32 | Justus-von-Liebig-Weg 8 26.03. 10:33 | Justus-von-Liebig-Weg 18sec 25 m 5 kmvh 3 km'h
12050 Rostock 18050 Rostock
Deutschland Dieutschland
2h 20min 18sec 28.03. 13:53 | Justus-von-Liebig-Weg 26.03.15:04 | A1 1h 10min 134.8 km 114 ke 188 kmv/h
128058 Rostock 23843 Bad Oldeslo= BBsec
Deutschland Dieutschland
gmin 12sec 26.03. 1512 | A1 26.03.15:15 | A1 2min 45sec | 13.3 km 260 km/h 125 km'h
22843 Bad Oldesloa 22065 Todendor®
Deutschland Deutschland
Bmin 12sec 26.03. 15:21 | A1 26.03. 1527 | A1 Bmin 13.8 km 138 km/h 118 kmvh
22065 Todendarf 22885 Barsbiittel
Deutschland Deutschland
23min 42zec 26.03. 15:51 | A1 26.03. 15:55 | Stadthausbricke 1 4min 32sec | 16.2 km 214 km/h 32 kmv/h
22885 Barsbiittel 20355 Hamburg
Deutschland Dieutzchland
4h 29min 35sec 26.03. 20:25 | Stadthauwsbnicke 1 26.03. 20:45 | K29 20min 17.9 km 53 km/h 83 km/h
20355 Hamburg 22885 Barsbiittel 2fsec
Deutschland Dieutschland
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Fahrzeugverfolgung

Mit Track

e Ab letztem Stop
e Ab Trackingstart

Ohne Track
Fahrtrichtung
Fahrzeugname

Ausblenden von
Privatfahrten

Aktualisierungszeit
(variabel)

Mehrere Objekte
gleichzeltig

e In einer Karte

e In mehreren Karten

OnlineTracking, peter.korduan@uni-rostock.de

d{‘h o ]
Satzbach Sa@"t

Aich

MU-w 5100
Name:

Fahrer: alex
letzte Meldung: (
Status: in Fahrt

=

BHEEHEHEA

(] wagenbauer 2

® [] 0431015 (Mi-w 14500 7

® [] 0220544 (mi-w 3300) 7
] 0428177 (mi-w 4600) 7

L 0037515 (mi-w 5100) 7

® [| 0428227 (Mi-w s200) 7
neues Fahrzeug alle aktualisiersn

[l wiedermann 7
LI willi weber 2
O wsD Grether 7
[l Zinnack 7

Aktuellste Meldung anzeigen
Alle im Ausschnitt anzeigen

Fahrspur:

nicht anzeigen
Beginnen bei Routenanfang

Adresse: anzeige

7]

Geschwindigkeit: —71.0 km/h
Route berechnen: hierher von hier

Zoomen

Position: 48,58648,13.53014

IMEI:354476020037515

State 2: Position
Fleet ID: 184
User:0930254
Mobile: 0151534020

14
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Suche

= Nach Fahrzeugname, IMEI, Telefonnummer
= In der Nahe

® In der Nahe mit Konditionen
e Verflgbare Restfahrzeit der Fahrer
e Grolde, Ausstattung

= Suche von

Alarm | Eahrtenbuch | Einstellungen | Infofenster | User | Stati

angemeldet als: korduan (Abmelden)

Stationen

m Reverse Geocoding
= Routing
e Von, nach
o Frei
e Fahrzeuge
e Stationen

Suche in der Ndhe

von wo aus soll die Suche starten?
Nutzen Sie die Suche oben, oder Zoomen an die
entsprechende Stelle in der Karte.

Wie viele Objekte in der Nahe sollen angezeigt | g
werden? |5

Suche starten

1. HRO &N-41 (12,2 km)

In der Ansicht "Meine Fahrzeuge" sind diese
Fahrzeuge selektiert.,

g State 2: Position
+ FleetID: 118
G User:korduan
% "—; Mobile: 015153401181
a1
o =
g 38
3 2
° 23
Tl
&
pautstrabe b
FOWERED BY
{
Google s

Route berechnen Meine Fahrzeuge Gefahrene Routen Fahrzeugverfolgung Berichte Kunden/Standorte In der Nahe Fahrer

Jensusqr

Tt
e [ Karte [ satelit |

Amnp.

Hybrid |

HRO AN-41

Name: Passat

Fahrer: Korduan

letzte Meldung: 27.03.10 19:53
Status: in Fahrt

Adresse: anzeigen
Geschwindigkeit: 3.0 km/h

Route berechnen: hierher von hier
zoomen

Position: 54.08264,12.14484

X

Am Strande

3
5

IMEI:354476020086314
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m Fahrzeuge

Statistik

e Anzahl, (registriert, gerade unterwegs)

e Summe km
e Wwie oft genutzt
e % Auslastung

m Stationen
e Wie oft angefahren
e Wie lange verweillt
e Verteilung in %

OnlineTracking, peter.korduan@uni-rostock.de
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Alarme

Abfahrt von Ort

Ankunft an Ort

Keine Abfahrt von Ort

Keine Ankunft an Ort

Nahe der Grenze

Abweichung von geplanter Route
Zu schnell

Fahrzeit Gberschritten

Tankstand zu gering

In Bewegung mit Ztndung aus

Zundung an
Betriebszeitiiberschreitung

OnlineTracking, peter.korduan@uni-rostock.de

Alarmdefinitionen

Meuer Alarm "Abfahrt von Ort" 7

Mame: |&bfahrtwon zu Hause
Beschreibung:

Fahrzeug: | HRO AN-41 v
Gultigkeit:

Uberprifungsinterval: Sekunden 7
Benachrichtungsart: E-Mail

Empfanger: peter.korduan@uni-rostock
anzahl der Benachrichtigungen: 1
Abfahrts: | ALF w7

[ Speichern ” Abbrechen ]

[ . station ®
& zu Hzuse -

Positionsanderung zur falschen Zeit
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Anwendungsmaglichkeiten

m Touren und Positionsortung 87%
= Uberwachung von VerschleiRR, Uberladung, Wartung 45 %

= Optimierung der Produktion, Lickenhafte Dokumentation
(Precision Agriculture)

m Steuerung von Lenk-, Ruhe- und Arbeitszeiten

m Transportlogistik
e z.B. Zuckerrtbentransport

® Mengenabrechnung
m Reduktion von Leerfahrten

m Transportverfolgung
e z.B. Viehtransport

= Kombination mit Barcodeleser, Bedien- und
Anzeigeinstrumente, Waagen

= Nachrichtendbermittlung zum Fahrer
m Diebstahlschutz

OnlineTracking, peter.korduan@uni-rostock.de
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Vielen Dank fur die Aufmerksamkeit
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