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Die Ausgangsbedingungen

Stetiger Anstieg des Glterverkehrs durch
= internationale Verflechtung von
Volkswirtschaften und Markten
» arbeitsteilige Wirtschaftsformen

= |iberalisierte Transportmarkte

Schifffahrt ist dafiir ein wesentlicher

Wirtschaftsfaktor:
= EU-Handel: 90% - extern, 53% - intern
= Deutschland: 60% - Export
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Rostock

Entwicklung des Transportaufkommens der Baltic
Sea Region (Baltic Maritime Outlook 2006 )
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erfullende Anforderungen sind:

= Wirtschaftliche Effizienz durch
Senkung der Transport- und
Umschlagskosten

» Gewahrleistung und Erhéhung der
Verkehrssicherheit bei zunehmendem
Verkehrsaufkommen

= Schutz des maritimen Lebensraums
durch Gefahrenvermeidung



Forschungshafen Rostock

Der Forschungshafen Rostock ist eine Initiative der
B landesregierung Mecklenburg-Vorpommern in enger

ﬂ’* Kooperation mit der regionalen Industrie,
[E— Universitaten und Forschungseinrichtungen

Ziele:

e Installation eines maritimen Testfelds flr die Anwendung und Validierung von
Galileo-SchlUsseltechnologien im Umfeld des Hafens Rostock

* Integration der Galileo-Schlisseltechnologien in maritime Navigations- und
Transportprozesse

 Weiterentwicklung der maritimen Prozesstechnologien flur eine effiziente und
sichere Realisierung des Schiffsverkehrs und des Gitertransports

« Demonstration neuer Produkte und Dienste unter realen Nutzungsbedingungen.
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Sicht in den Hafen Rostock

Kreuzfahrterminal Werften
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Hafen mit Blick auf die Ostsee
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Test- und Validierungsumgebung Hafen Rostock

Reprasentative Hafenstruktur
=  Fahrterminal

= Kreuzfahrtterminal

"  Holz- und Schrottterminal
=  Chemiehafen

=  Enger Seekanal...

W 1992-2025 Reproduzierbare Messungen durch
O 1992-2004 . ey .
_ routinemaldigen Fahrverkehr
 — Salnitz :
Wi = Scandlines
ISmar .
Rostock——| " TT-Line
Lubeck | .
nteressierte & aufgeschlossene
Cuxhaven N U tzer
Wilhelmshafen [
Bremen = Hafenentwicklungsgesellschaft
i im Kontext Standortentwicklung
B . .
reernaven ! = Scandlines im Kontext
Hamburg | ; ; | Fahrbetriebsabwicklung
-4 2 0 2 4 6 E L0 = Schiffsausristerindustrie im
v Sinne von Innovation
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Anforderungen
Internationale Maritime Organisation (IMO)

Maritime Ortung und Navigation sind “Safety of Life” - Anwendungen
existierender und zuktnftiger Globaler Satelliten Navigationssysteme
(Schutz des Lebens und der maritimen Umwelt)

Ocean/Coastal
SAR

Automatic
Docking

Galileo SoL

Position Error

HIV (M) <10/NA <1/NA <0.1/- <4m/<8m
Alarm Limi 25 2.5 0.25 12m/18m
(m)
Time to Alarm
(s) 10 10 10
Integrity
Risk 1le-5/3h 1le-5/3h le-5/3h 3.5e-7/150s
H = Horizontal
\Y = Vertikal
NA = not applicable
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Testfeld fur Galileo Schlisseltechnologien

Ground Based Augmentation Systems (GBAS)
ermoglichen die Erh6hung von Genauigkeit und Integritat GNSS basierter Ortung und
Navigation in begrenzten Gebieten wie Hafen

ALEGRO

Deutsches Zentrum
DLR fiir Luft- und Raumfahrt eV
in der Helmholtz-Gemeinschaft

Erganzung durch Erganzung durch
Bereitstellung zusatzlicher Bereitstellung von
GNSS-Signale mit Hilfe von Korrektur- und Integritats-

Pseudolites daten in Echtzeit
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SEA GATE — Funktionswelise

Erganzungs-
signale

SEA GATE
Kontroll-
Zentrum

Information-
System
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SEA GATE :Funktionelle Architektur

Operation
_:JJ/ Area
= ; M) (((((@@j%
Monitoring and Control PSUQ PSL#6
Segment (MCS) Nav-TX User Nav-TX

Segment Pseudolite
MCS & AVC

ﬂﬁ @ »HY_Z (((g(ggegment

—e PSL#2 PSL#5

= )

) )))))
Data access via 5»
Internet NAV-Rx PSL TX-Ant
PSL#3 PSL#4
/ | N\ Nav-TX Nav-TX
WLAN
‘ ‘ ‘ TX/RX-Ant

(il
il

Reference Station
(part of MCS)
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Monitoring &
Control Segment

Forschungshafen

[ o

Position der Pseudolites
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Reference
Station
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Ausleuchtung durch Pseudolite Signale

Forschungshafen GeoForum MV 2008
Rostock
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GALILEO

ALEGRO
GBAS

‘ Forschungshafen

ALEGRO Funktionsweise

VHF Ergéanzungs-
Signale

ALEGRO
GNSS
Informations-
system

GeoForum MV 2008

internet

(((((((@ »)D))))))

GPS
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nwendungsprojekte

Beteiligte KMU's:

v" OSAM GmbH
v'  MarineSoft GmbH
v" CIS GmbH

Projekte

Mit GNSS/Galileo-basierten Systemen

v' sicheres Manoverieren/ sicheres Anlegen
von Kreuzfahrtschiffen

v" halb-automatische Rettung von Personen

v’ Effektive Handhabung von Giitern im Hafen

7,
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ASMS Projektuberblick

Ziel Themenschwerpunkte
Entwicklung von Shored Based Pilotage Entwicklung des Dienstkonzepts zur
und Remote Control Komponenten zur Optimierung von Schiffsverkehrs-
Unterstutzung Pilotage and Vessel prozessen mit Hilfe von Galileo

Navigation mittels landbasierter Vessel

: . Entwicklung eines landbasierten
Traffic Management Services.

Schiffsnavigationsassistenzsystem

Realisierung von
Prozesssteuerungsfunktionalitaten
(Verkehrslage und -Prognose,
abgeleitete Steuerung)

- L
L M FINOD 2
' TESTBED

Methoden und Verfahren zur
Implementierung der RC-
Funktionalitaten (RC-Dateninhalt
und -Ubertragung, on-board
Implementierung)

Research Port
. Rotiock

_'_rést_g-e-bié_té-: FINO 2 / FH Rostock

Experimentelle Demonstration
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MARITIME

S Projekt ZUMANZ

RosTocx
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Projekt: P2 owawer s oo

@ ,Zustandsbasierte Mandvrieranzeigen zur oy
Beratung der Schiffsfihrung” (ZUMANZ) im
Rahmen der Initiative “Maritime Safety wm O
Assistance” mit Férderung durch BMWi digheeal

Ziel des Projektes: \g - .
@ Konzipierung, Aufbau und Test eines "On-line- Q\ ! !
Manoeuvring-Assistant, PR

\
@ Beratungskomponente fur den Schiffsfiihrer ﬁ\ .
uber Fahrt- und Steuerungsverhalten und ) \ Swe -
dessen Anderungen bei Ausféllen auf der Basis -
von dynamischen Mandver-Voraussimulation 1 \ - 4 m

@ Ermoglicht Steuerstrategien zur WU S O T 050 W SeiCe] e T R
Schadensminimierung in kritischen Situationen
auf der Basis des aktuellen Zustandes und aus
Diagnosedaten der Manévrierorgane. Dynamische Bahnvorhersage (rote Kontur, gestrichelte Linier

nach STB) einer Simulation entsprechend der neuen

Ruderlage als ECDIS Uberlagerung im Vergleich zu einer

konventionellen Vorhersage (schwarze Kontur) aus der

kinematischen Rechnung.

@ Forschungshafen GeoForum MV 2008 16

Neues Konzept der "Online Manotver-Assistenz:

Projektleitung: Prof. Dr. Knud Benedict



INNOMAG (in Akquisition)

Projektleitung: @ g#aht;‘tmnics
-119

company

Projektlaufzeit: KO 3.Q 2008 (3a)

: o~ -

Konsortium: -
ATLAS Elektronik GmbH, Bremen
SevenCs GmbH, Hamburg
Marinesoft GmbH, Rostock
DLR, IKN Neustrelitz
FGAN, Wachtberg
GZVB CC GmbH, Braunschweig
Schiffahrtsinstitut Warnemuinde
FH OOW, Seefahrt Elsfleth
CeMarlS, Uni Rostock

. Hochschule Wismar, Seefahrt

. TU-BS, Institut fur Flugftihrung

. TUHH, Institut fir Messtechnik/ EMV

. FHW, Nachrichtentechnik, Heide

. HAW, Maritime Logistik, Hamburg

© 0N Ok WDPRE

e S N =
N wDNPRFP O

/{,,

g
a Forschungshafen
Hostock

IMO-Konzept ,Modulare integrierte Bricke*

Vorbereitende Integration
von Galileo in

GeoForum MV 2008

* Neue Bedien-und Betriebskonzepte
(Sensorauswabhl, Verkehrslenkung)

» Validierung des Gesamtkonzeptes
und Zertifizierung der Galileo-
Komponenten

» Einheitliche Datenfusion (land- und
seeseitig)

» Sichere Kommunikation

Nutzung FH Rostock
(SeaGATE, ALEGRO) als
Experimental- und

Validierungssysteme

Demonstration mit
Scandlines-Fahre ,MV*“
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Weiterentwicklung und Ausbau der
Netzwerkstruktur des FH Rostock

Forschungshafen Rostock

Technologietransfer Entwicklung
und Marketing institutstbergreifender

FuE-Strategien
und
arbeitsteilige
Umsetzung

Technologische
Weiterentwicklung
der

Experimentalsysteme Kundengewinnung

und
Dienstleistungen

Transport-
logistik

Security Ausbau zum Testbett
& SAR

Internationale
Etablierung als
Kompetenzcluster
.Sichere Seefahrt”

BegleitmalRnahmen
fur Verifikation und
Zulassung

Geschaftsmodell fur
Testbed-Betrieb I

inkl. Entwicklung I

Portfolioerweiterung (e.g. Kom, GMES) fur koharente und
flachendeckende Situationserfassung und Bereitstellung
interdisziplinarer Systemlésungen und Dienste

Forschungshafen



Synthetic Aperture RADAR
(Seewetter & Schiffsdetektion)

Oberflachenwinde
Elbmindung beim Sturm 02. 11 2006

Schiffsbestimmung
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mE
G 3 4« & B W
Quelle: S. Lehner (DLR/IMF)
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@ Laufende und initiierte Projekte ausgerichtet auf
Entwicklung und Aufbau von maritimen GBAS

VTMS

Sensor- und Datenfusion fur Schiffsnavigation (u.a. GNSS, Radar,

ECDIS)

@ Weiterentwicklung und
Konsolidierung FH Rostock

Strukturell
Thematisch; FUE
Technologietransfer
Marketing

Dienstleister fir Industrie und
Behorden

@ Baltische und internationale
Vernetzung
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Source “A. Penck”: Momentaufnahme der
Verkehrssituation im Hafen Rostock (AIS/ECDIS)



Danke fur lhre Aufmerksamkeit !




