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CiS Hafenlogisitik

GAL (Galileo Augmented Logistics)

Dr. S. Mohr, Dr. L.Schrenk, B. Boldt
(CiS GmbH)

Galileo und RFID als Basis
fur eine effektive Fahr- und
RoRo - Hafenlogistik

. Foto:-Rostock Port/nGrdlicht

Entwicklung eines Demonstrators zur satellitengestitzten Prozess-
steuerung und Zustandskontrolle von Ladungseinheiten, Stellplatzen
und Umfuhrsystemen zur optimalen Terminalbetriebsflhrung

€- RoRo-Terminal

(realisiert mit Unterstlitzung unserer Partner
Baltic Marine Consult und ATI Klste
und Fordermitteln des Wirtschaftsministeriums MV)

=% =Foje: Rostock Port/fordlicht
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GiS Hafenlogisiik Das RoRo-Hafenmanagementsystem
Dr. S. Mohr, Dr. L.Schrenk, B. Boldt (Roll On/Ro” Off)

(CiS GmbH)

Das System verwaltet in einer Internet-Datenbank:

* Ladungseinheiten

o Stellplatze

« Umfuhreinheiten (Tugmaster) und Fahrer
* Liegeplatze

» Schiffe / Schiffsdecks

] . . . 1=
Der Disponent erstellt Auftrage flr die Umfuhreinheiten. I&

Die Umfuhreinheiten beladen nach den Vorgaben des Dispo-
nenten die Schiffe bzw. setzen Ladungseinheiten um

 Tugmaster werden mit Ortungssystem (Galileo) gefthrt. ﬂ?
» Ladungs-ldentifikation erfolgt per RFID. |

» Ladungs-Lokalisierung erfolgt tiber ein Ortungssystem (Galileo).

@
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CiS Hafenlogisitik Da.ten ban kserver il

Dr. S. Mohr, Dr. L.Schrenk, B. Boldt
(CiS GmbH)

S . h'ﬁ Umfuhreinheit
. (Passwort geschtzte) (Zugmaschine)
Disponent Internet-
Da.ten ban k hafen / hfn_fahrer: 4 Records {4 retrieved

hafen / hin_ladungsmerkmal: 26 Records {23 retrieved) D | Nick | Name | Passwort
D |Name | Gewich | Strom | Gefahrgu| Zielott | Reedersi | abfaht Ml Peter  PoterMiller 1234

TPl HLXU 4612360 10 1| Trelleborg TT-Line | 20070122 07-45:0 - SRR PRSI = F— e T

o L : . fauadd 1234

B hafen / hin | T . . ao -

= | -4 Stellplatze, Stellplatzblocke, Liegeplatze, Schiffdecks faus f1234

r HE HY . : :

il §$EE’4HL (Eigenschaften wie Gefahrgutstellplatz, ..., Koordinaten, Belegung !

|_ . . 0

= 1= sw  Mitwelcher Einheit, ...) e [I_
| I [ q TR - o 2 . . = atL

=1 wi—w® Ladungseinheiten (RFID, Lokation in Koordinaten und Stellplatz- | |
|—_ 11 5 B 13 TR . . Schiffsnarme Schiff_ID Liegeplatz
R angabe, Eigenschaften, Zielort, Status, ...) S ___joon_{ies
— [ 15 H 2 4 ecklenburg-torpon W01 LPE4
] “4=1w+" Fahrer der Zugmaschinen o Sy

|—_ 191 :: :g IE ] g :ﬂeckslanhyurg-s\‘f:rpnﬁ :"Ii”ﬂ‘: tggi
—| wi_|sr® Zugmaschinen (Lokation, Fahrer, Status, ...) S T
|—_ 18 1| - . . I I ecklenburg-Yorpon by 0T LFE4
1 wi_|2s=  Auftrdge (zugeordnet zu Zugmaschinen, Prioritat, Status, ...)
l_— 20T u 22 5| 4 ecklenburg-Yorpon MW LFE4
el [ 235U TTEIT-T e e o %0 | s T | e T L ™ ™ ™ Tretetong [ = ::ZE:Z:EEEEZ:EZ:EEE: II:EE:

[ | 24 TPHU 1111531 I |evm-Rz KMOAE A ARESISITIEEEET 00 2 1 1E 1 1 [ = — - S - =

@ | 1huEsE T evmaz  kemar e smswnssea 0 3 1w i o
—— || 7TRLUSSETEONT |ewm-m1 kenan EVI O GOERIESEISIMS0EIS2 0 2 1 e 12 1. 1]
éls | 11 supu 307007 4 |kvi-R7 NSRIEMEAER 0 3 1 # 2 0 1
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Dr. S. Mohr, Dr. L.Schrenk, B. Boldt

GeoForum MV 2007
CiS Hafenlogisitik

(CiS GmbH)

[ HafenGIS - CiS GmbH - G:\ADAMYwo 3 2\ HafenGisWwriAKARTENYHAFEN_ ALLES.wpc [Fenster-Ansicht]

Datei Hafem Ansicht  Einstelungen  Information  Redlining  Intern 2

Disponentensoftware (Hafen-GIS)

S =

s e

Ne 2 & B Q@@ ?aE®mLIL L DB AA &

Information belegter Einzel-5tellplatz

Lokationz-ID:  [Kv01-R1-63
M ame: k)\01-R1-69

Typ: Stellplatz

igenzchaften:  Stromatellplatz, Gefahrgutstellplatz

Ladungzeinheit

10: 7

M ame: TRLL 545673 0

RFID: 83012345

Destinatior: Trelleborg [Scandlines, 28.02.07 13:57)
Shatus: Auftrag, Prioritat 1 erstellt

Eigenschaften:  Gefahrgut [1], Strom erforderlich
Gewichteklazee: 3

&

12:19

Umfangreiche GIS-
Funktionalitat:

* Verschneiden von
verschiedenen Karten

* Anzeigen von Infor-
mationen aus unter-
schiedlichen Ebenen

» Datenbankabfragen
zu den Grafikobjekten




Gee” S Ftenlogiaitk Disponentensoftware (Hafen-GIS)

Dr. S Moh, Dr. Schrenk, B. Bl Stellplatzbelegung und Tugmaster verfolgen
F> HafenGIS - CiS GmbH - G:\ADAMwo32\HafenGis\wrk\KARTEN\HAFEN_ALLES.wpc [Normal-Ansicht 1 : 1] (=] E9
Datei Hafen Ansicht  Einstellungen  Information Redlining  Inbern 2
Nl S BQaQn[d8 2B« /2 @R AA rB &
1 % )
1 gk \ S
i ““\\&\1\% R — Umfangreiche GIS-
A Al = W/ ~ Funktionalitét:
L+ % %% = % V%\V\\i\i\k « Anzeige der aktuellen
5 1 % %é — R Stellplatzbelegung
‘ % %? — (Strom: schraffiert,
| 2% Gefahrgut: gelb
77
é T | - | Gewichtsklassen:blau)
| ——— e « aktuelle Tugmaster-
| position anzeigen
LY (Leerfahrt oder Fahrt
einer Ladungseinheit)
* Aktualisierungsinter-
. i ———— el vall vom Nutzer vor-
f . gegeben
. D| | A R R R R Cls} v
Menipunkt auswéhlen Eb.251 12:30
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CiS Hafenlogisitik Auftragserstellung (Hafen-GIS) ]
Dr_. S. Mohr, Dr. L.Schrenk, B. Boldt Auftrage Zuordnen und Senden

(CiS GmbH)

E* HafenGIS - CiS GmbH - G:\ADAMWo 32\HafenGis\wrk\KARTEN\HAFEN_ALLES.wpc [Fenster-Ansicht] *

Datei Hafen Ansicht Einstelungen  Infarmation Redlining  Intern 7
heR & BRA Pl L PP AA P&

Auftrdge den Tugmaster zuordnen

FBX

| | Ladung | Ty|:-| EK| Standart | el | Tug | P
i”i o O TPHU 8329 2 1 KvOI-R1-7% Trellebarg [Scandines, 1303, 1 2
il O TRWGEE. @ 1 3 KVDI-R163  Trelleborg (Scandines, 08.03.. 1 2
i O TRPHU T B 1 0 KVO-RTF Trelleborg (Scandines, 1203, 1 2
i O HLKU4E1Z. 1 1 KVDI-R722 Trellsborg [TT-Line, 2201200, 1 2
i \ O HL<U4609. @ 0 3 KVDI-R1103  Trelleborg (Scandines, 0803.. 0 O
' ‘ O TRW23. @ 0 3 KVOI-R1A04  Trellehorg (Seandines, 0803.. 0 0
oy ! O subu30f. @ 0 1 MyOlR12 Treleborg (Scandines 18.01.. 0 0
© \)& O HLXU1233. 0 3 451229047.5. Trelleborg (Scandines 1501 0 O
NN O HXU4601. 0 3 KVOI-R1A01 Trellehorg (Seandines 1501.. 0 0
\(\\ \13‘2’ < O HLXU4609. 0 3 KVDI-R147  Trelleborg (Scandines, 1303.. 0 O
L & O TPHUG293. 0 3 KVDI-R413  Trelleborg (Scandines, 1303.. 0 O
@ &° O SUDU30EE. 0 3 LPGIR2 Trelleborg (Scandines, 1303, 0 0
* Q0 O TRLUG43E. 0 2 KVDI-R145  Trelleborg (Scandines, 1303.. 0 0 &
i\ 3 [ >

Anzahlb 22 Adftrage: 4 Pricritat:
JYT— Tugmaster:| 1: Tugmaster 1, Peter, Status:1 j |Mittej
Ziele: | - KY01
Auzwahl Optionen LFOD
: b arkigren | \-’erschiebenl +- LFED

o
a +- LPE1
Mehirfach Einzel
9 Auzwahl * Auzwahl 8- MVl
b [w Liste sortierbar AUFTRAGE fiir markierte Ladungen:
"
o FE Zuardnen | Laschen |
MR =
. 5%
X E oK Abbrechen
|5
o §
y

Menipunkt auswahlen Eb.251 12:24
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oI5 riateniogitix Mobilterminal Umfuhreinheit (Tugmaster)

Dr. S. Mohr, Dr. L.Schrenk, B. Boldt
(CiS GmbH)

Windowsfahiger Steuerrechner mit 1
- GNSS/ GALILEO- Recelver

- Tageslichtbildschirm |
- UMTS/GPRS |
- RFID Leseeinrichtung B

Software Auftragsabarbeitung

- Standige Positionsmeldung zur Internet-DB
- Auftragsempfang und Quittierung

- Fihrung zur Ladungseinheit

- eindeutige Identifikation per RFID

- Aktualisierung des Stellplatzstatus

- Fihrung zur Sollposition

- Meldung der Auftragsausfiihrung

&




e Satemograink. Mobiles GIS der Umfuhreinheiten s
Dr. S. Mohr, Dr. L.Schrenk, B. Boldt Anmeldung deS Tug maste r_FahrerS

(CiS GmbH)

F* Hafen-GIS Mobil - G:\HAFENPROJEKTYMOBILAHAFENGIS MOBIL\DATEN\HAFEN_PIER_1_SCHIFF_HINTERGR... [Z |[B)X]

Objekt: [HIXUB03380 vogmummmm (0] [
Der Fahrer
Fahrzeug: |Tugmaster1 L] meldet SlCh
’ pomese 1 2 3 an der Umfuhr-
A e i einheit mit
< / 2= seinem Namen
2 7 ZI= 4 5 6 und seinem
77 Zugangs-Code
/ / | S =l = N
/ L nehmen;s
| e P 7 8 9
B 4 N
R
<
Py o I— 84 0 Abbruch h
| = T

&




e e i Mobiles GIS der Umfuhreinheiten .

£ 3omohL Dr. L Schrenk, . Boldk Auftrag aus der Auftragsliste wahlen

k& Hafen-GIS Mobil - G:\HAFENPROJEKT\MOBIL\HAFENGIS MOBIL\DATENYHAFEN_PIER_1_SCHIFF_HINTERGR... [= |[B][X]

HL=L 460938 0
Auftrige

Objekt: Wan:

Dbjekt | Herkurit | Ziel

TRLU 545676 0 v01-R5-4 MyiI1-R 2.5
TRLU 557862 0 Kvi1-R1-107 M1-R2
TRLU 5439100 [/ 01-R1-40 My1-R2

HL=L 460998 0 EMOT-H1-20 EVO-R3-3

Mach oben

Auswath

v

Mach Lnten

4

himen

]

_ [

S P T o P P P P T T T T R

Abbruch

Mendpunkt auswahlen Eb.251

@

Der Fahrer
wahlt einen
Auftrag aus der
nach Prioritat
sortierten Auf-
tragsliste.




e Satemograink. Mobiles GIS der Umfuhreinheiten P
Dr. S. Mohr, Dr. L.Schrenk, B. Boldt Ladungselnhelt Zum Zlel fahren

(CiS GmbH)

F% Hafen-GIS Mobil - G:\HAFENPROJEKTAMOBILAHAFENGIS MOBIL\DATENAHAFEN_PIER_1_SCHIFF_HINTERGR... [= |[B|[X]

Objekt: [HLXU 460998 0 Vo [KWOIR120  Mach |KWOTR3-3 . I:l JrE—r [

RIS N e

einheit wird der

% / WJ Wj/f'/\ L Stellplatz in der
gﬁ | RESSSSS || i
g N das Ziel ange-
i '%% =| L—" — ZElt

/ TR

f E AbbEch

@




e G Rateniogisik Mobiles GIS der Umfuhreinheiten s
Dr. 8 Mohr, . L Schvenk, B. Boldt Symbole in der Menuleiste

\DATENWHAFEN_PIER_1_5CH \DATENHAFEN_PIER_1_5CH \DATENWHAFEN_PIER_1_5CH

Annaherung an
RFID der La-
dungseinheit
zum Auftrag

Gefahrgut Strom i
(Gefahrgut-Stell- (Stellplatz mit Strom- ‘ \ ‘ ‘ H ‘ ‘ ‘ ‘ m ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ H ‘
platz erforderlich) anschluss erforderlich)

@
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Mobiles GIS der Umfuhreinheiten L

RFID Erkennung

WDATENWHAFEN_PIER_1_5CH

Dr. S. Mohr, Dr. L.Schrenk, B. Boldt
(CiS GmbH)

WDATENWHAFEN_PIER_1_5CH

17777 )7
NESESETI N SESEHAFIT N
o \.: \(\1 h\‘\::z‘\.“ i q...:_ . "“-.:fx“‘. ‘-
Versuch an die sRichtige” RFID
falsche* zur Ladungs-
g, / Ladungseinheit ey . einheit zum
i ?//4/ ' ‘anzudgcken ?/{,{/{/A/ £4n; 4 Auftrag als ein-
& ‘xv\\v . Zige RFID im

Umkreis erkannt.

| ek

1] |

@
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CiS Hafenlogisitik

GAL - Vortelle

Dr. S. Mohr, Dr. L.Schrenk, B. Boldt
(CiS GmbH)

= Volle Ausnutzung der Kapazitaten
» Durchgangige Prozessiuberwachung

= Direkte, zeitnahe Eingriffsmoglichkeit im Sinne
optimierter Ablaufe (Reaktion auf Uberlastete, bzw.
nicht ausgelastete Kapazitaten, Verspatungen, ...)

= Vermeiden von gegenseitiger Behinderung der
einzelnen Umfuhrfahrzeuge und dadurch Verminderung
von Schadens- und Unfallrisiken

= Vermeiden der aufwendigen Suche nach falsch
positionierten, unbegleiteten Transporteinheiten und
Fehlverladungen

» Schnelle Standortermittlung von Transporteinheiten und
vollautomatische ldentifizierung (RFID)

= Sicherheit bei der Stellplatznutzung

= Optimierung der Schiffsbeladung

= Energieeinsparung auf Grund optimierter Stauplane
= Kiurzere Umschlagzeiten
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GAL (Galileo Augmented Logistics)

Dr. S. Mohr, Dr. L.Schrenk, B. Boldt
(CiS GmbH)

Anregungen nehmen wir gern entgegen!

Vielen Dank fur Ilhre Aufmerksamkeit!

CiS GmbH

Hansestral3e 21, 18182 Bentwisch
Tel: 0381 /630 27 00

§ | Fax: 0381 /630 27 30

E-mail: info@cis-rostock.de
Www.cis-rostock.de

FOt0: ROSIOCK ROkl
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